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FGB: Das Unternehmen

FGB: Das Unternehmen

Das zeichnet
uns aus

Unsere Kompetenz sind leistungsstarke Direktantriebe mit hoher Leistungsdichte
»Made in Germany“. FGB ist ein weltweit agierendes Unternehmen, das sich bei
leistungsstarken Direktantrieben auf Prototypen, Sondermotoren und Kleinserien
spezialisiert hat - als Einbaumotor oder Komplettsystem einschlieRlich Lagerung/

Fihrung, Messsystem, Gehduse etc.

Das Zusammenspiel von 170 Ingenieuren und Facharbeitern, mehr als 50 Jahren
Erfahrung im Sondermaschinenbau und unser breit gefachertes Know-how tiber
die unterschiedlichsten Anwendungsbereiche und Branchen hinweg, sorgen fiir

einen hohen Innovationsgrad unserer Produkte. Fiir mehr Leistung Ihrer Motoren.

Sind moderne Fertigungseinrichtungen mit effizienten Herstellungsprozessen
heute eine Selbstverstandlichkeit, tiberzeugen wir zusdtzlich durch eine
manufakturdhnliche Fertigung, die hochste Qualitatsanspriiche garantiert.
Nach der Fertigstellung erfolgen umfangreiche Leistungstests auf hauseigenen
Prifstinden. Kenntnisse hieraus flieBen seit vielen Jahren in die Weiterent-

wicklung unserer Produkte ein.

- Direktantriebe (Torque- und Linearmotoren) mit hoher Leistungsdichte, u.a.

durch spezielle Wickeltechnik in Verbindung mit hohem Nutfullfaktor

« Kundenspezifische Losungen bei besonderen Anforderungen z.B. bezuiglich

Einbauraum, raue Umgebung, innovative Technologien etc.

« Integrationskompetenz durch umfassende Erfahrung als

Sondermaschinenbauer
« Individuelle, fachlich fundierte Beratung
« Flexibilitat und Schlagkraft eines mittelstdndischen Unternehmens

» Kurze Lieferzeiten und verldssliche Liefertermine



Fertigungsmoéglich-

keiten bei

FGB

Fertigungsmoglichkeiten bei FGB

Zur Sicherstellung der hohen Qualitdt von FGB-Direktantrieben erfolgen alle
Schritte der Motorenherstellung im eigenen Haus: Auslegung, Berechnung,
Konstruktion, Stanzen, Wickeln, Verschalten, Aufbringen von Magneten und

VergieRBen der Antriebe.

Unsere eigene zerspanende Fertigung (Drehen, Frasen, Schleifen, Erodieren)
macht uns zu einem echten Allrounder. So stellen wir beispielsweise sicher, dass
Werkzeuge fiir die Motorenproduktion, aber auch Rotoren und Gehéduse fiir
die Antriebe selbst hergestellt werden kdnnen. Die eigenen Priifstinde runden
unseren Maschinenpark ab. Darauf werden die neu entwickelten Motoren
umfangreichen Leistungstests unterzogen und anschlieBend die Ergebnisse mit

den berechneten Kennwerten der Auslegung verglichen.



Vorteile von Direktantrieben

Vorteile von
Direktantrieben

Bei Direktantrieben ist der Motor direkt mit der Arbeitsmaschine verbunden.
Damit vermeiden Direktantriebe weitestgehend mechanische Ubertragungs-
elemente zwischen Motor und Arbeitsmaschine. Denn es fehlen beispielsweise
Komponenten wie Riemen und Getriebe. VerschleiR, Gerdusche, Wartungsauf-
wand und der Einfluss mechanischer Lose werden somit deutlich verringert.
Die Anzahl der Bauteile und der daraus resultierende Platzbedarf fiir ein
Antriebssystem reduzieren sich.

Die erhdhte Systemsteifigkeit von Direktantrieben erméglicht ein sehr genaues
Positionieren. Hohe Beschleunigungswerte gewdhrleisten deutlich verkirzte
Taktzeiten. Direktantriebe werden tiberwiegend mit Permanentmagneterregung
ausgefiihrt und zeichnen sich durch hohes Drehmoment (Torquemotor) bzw. hohe
Schubkraft (Linearmotor) aus.

Durch den Einbau eines Direktantriebes entsteht ein integriertes Maschinen-

element, welches Bestandteil der jeweiligen Maschine wird.

Zur Verdeutlichung hier die wesentlichen Vorteile:

Kein Getriebe /Riemen, dadurch geringeres Gerduschaufkommen,

kein Ol im System, weniger Reibung, weniger VerschleiR und Wartung
Weniger Bauteile, damit reduzierter Beschaffungs- / Montageaufwand

Spielfrei, dadurch hochdynamische Beschleunigung mit hoher

Positioniergenauigkeit

0 B B0 1

Hohe Dynamik: Kiirzere Taktzeiten steigern die Produktivitdt der Maschine

Hohe Effizienz, da genau auf die Anwendung abgestimmt

|

Weniger Bauraum: Benétigter Platzbedarf der Maschine wird kleiner

Direktantriebe von FGB haben bereits im Stillstand das volle Drehmoment
bzw. die volle Schubkraft und stellen diese tiber den gesamten Drehzahl- bzw.

Geschwindigkeitsbereich zur Verfiigung.



Vorteile von
Direktantrieben

Vorteile von Direktantrieben

Die angegebenen Kennlinien zeigen die volle Leistungsfahigkeit der Motoren.
Zugrunde gelegt wurde die Wasserkithlung der Statoren, und der Betrieb
mit Polradwinkelverschiebung, umgangssprachlich auch Feldschwachbetrieb
genannt. Werden die Statoren direkt mit Ol gekiihlt, dann ist die Warmeabfuhr so
gut, dass die Maximalleistung dauerhaft abgegeben werden kann. In den meisten
Anwendungsfillen werden nicht alle Méglichkeiten der Motoren gleichzeitig
benétigt. Sehr haufig wird das maximale Drehmoment benétigt, nicht jedoch die
maximal mégliche Drehzahl oder Leistung. Gerne kénnen Sie mit FGB Kontakt
aufnehmen und kundenspezifische Kennlinien anfordern. Ebenso sind natirlich
die Anpassung an andere Bedingungen, wie Spannung, Temperatur, verfligbarer
Maximalstrom, der Betrieb ausschlieBlich im Grundstellbereich, mit Luft- oder

Olkiihlung méglich. Nachfolgend eine Tabelle, die lhnen eigene Abschitzungen

ermoglicht.
Drehzahl Drehzahl Strom Drehmoment

Katalogmotor min 1 100 % 100 % 100 %
Kundenmotor 2.000 100 % 100 % 100 %
Kundenmotor 1.800 90 % 90 % 90 %
Kundenmotor 1.600 80 % 80 % 80 %
Kundenmotor 1.400 70 % 70 % 70%
Kundenmotor 1.200 60 % 60 % 60 %
Kundenmotor 1.000 50 % 50 % 50 %
Kundenmotor 800 40 % 40 % 40 %
Kundenmotor 600 30% 30% 30 %
Kundenmotor 400 20% 20% 20%
Kundenmotor 200 10 % 10 % 10%
Kiihlung Drehmoment Mo

Luft 50 %

Liifter 75%

Wasser 100 %

(o] 200 %




Aufbau der FGB Direktantriebe

Aufbau der FGB
Direktantriebe

Direktantriebe von FGB sind permanentmagneterregte, birstenlose
(d. h. elektronisch kommutierte) Synchronmotoren fiir Anwendungen mit hohen
Anforderungen an Dynamik und Positioniergenauigkeit bei gleichzeitig kompakter

Bauform und geringem Gewicht.

Die Antriebe bestehen jeweils aus Primédrteil und Sekundarteil. Das Primarteil
enthdlt das aktive Wicklungssystem. Im Sekundérteil sind die Permanentmagnete
eingebracht. Werden die Wicklungen mit Strom gespeist, baut sich ein
Magnetfeld auf, das im Zusammenspiel mit dem Sekundirteil zu Kraften
(-momenten) fiihrt. Die so entstehenden Krifte und Momente werden im
Wesentlichen durch die Luftspaltfliche zwischen Priméarteil und Sekundarteil
bestimmt. Die Umsetzung jener Wirkungen erfolgt durch direkte, d. h. starre
Anbindung an die Arbeitsmaschine und somit ohne Getriebe oder andere

mechanische Ubertragungselemente.

Die hier gezeigte Standardbaureihe umfasst die abgestuften BaugréRen von 062
bis 800 mm Luftspaltdurchmesser. Jene Antriebe sind hochpolig ausgelegt und
somit besonders fiir Aufgaben mit grofen Drehmomenten (bis zu einigen 1000
Newtonmetern) geeignet. FGB Direktantriebe kdnnen sowohl im Stillstand als
auch bei hohen Drehzahlen bis 30.000 min* betrieben werden. Dartiber hinaus
bietet unser Unternehmen auch die kundenspezifische Auslegung von Antrieben

in anderen Leistungsbereichen an.

Das mechanische Konzept der Direktantriebe ist so beschaffen, dass diese ohne
groBeren Aufwand konstruktiv in die jeweilige Arbeitsmaschine integriert werden
konnen. Dies kann im Fall von Einbaumotoren auf Wunsch auch kundenseits
erfolgen. Gerne libernehmen aber auch wir diesen Integrationsaufwand und
liefern Komplettmotoren einschlieRlich Gehduse, Lagerung und Messsystem. Die
Motoren von FGB sind als AuRen- und Innenldufer erhiltlich. Die entstehende
Warme kann wahlweise durch freie Konvektion oder mittels Wasserkuhlung zur

Verbesserung der Warmeabfuhr abgefiihrt werden.



Eigenschaften der FGB Direktantriebe

Eigenschaften der Die Motoren der Baureihe RMI 062 bis RMI 800 zeichnen sich insbesondere durch
FGB Direktantriebe
folgende Merkmale aus:

» Extrem niedriges Nutrastmoment (Cogging)

« Sinusférmige Kommutierung / sinusférmige Motor-EMK

- Dreiphasige Wicklung in Sternschaltung / Sternpunkt kann auf

Kundenwunsch separat herausgefiihrt werden

* Nd-Fe-B oder Sm-Co-Permanentmagnete

» Konstant hohes Drehmoment auch im Stillstandsbereich (aufgrund eines
weiten Drehzahlstellbereichs ist keine Motor- oder Getriebeabstufung

notwendig)

» Minimierte Tragheitsmomente durch giinstigen Rotoraufbau, dadurch sehr

gute dynamische Eigenschaften

- GroRe Uberlastfihigkeit / Spitzenmomente

Aufgrund jener Eigenschaften finden die FGB Direktantriebe insbesondere

Anwendung in folgenden Maschinen und Anlagen:

e Extrudern
 SpritzgieBRmaschinen

» Druckmaschinen

* Pressentechnik

« Wicklern

- Drahtziehmaschinen

« Automatisierungstechnik

« Werkzeugmaschinen

» Holzbearbeitungsmaschinen
+ Sondermaschinen

« Elektro- und Hybridfahrzeugen

« Ol- und Gasexploration



Gesamtiibersicht Torquemotoren

Gesamtiibersicht Torquemotoren

BaugréRe Axiale Zwischenkreis- stiﬁ:::l:t-is- stilﬂ:::r:t-is- Spitzen- Nenn- ar:\:g:;:s-s-
Stator @ Paketldnge L1 spannung moment strom drehmoment drehzahl widerstand

U, M, o N n R, @20°C

[\ [Nm] [A] [Nm] [rpm] [Q]
RMI1062-030L 030 560 13 70 19 24.000 0,125
RMI062-060L 060 560 25 110 38 21.300 0,043
RMI062-120L 120 560 46 197 77 18.300 0,017
RMI1062-240L 240 560 80 318 155 13.500 0,071
RMI072-030L 030 750 13 70 22 19.440 0,237
RMI1072-060L 060 750 24 110 44 21.360 0,081
RMI072-120L 120 750 45 197 88 18.240 0,031
RMI072-240L 240 750 77 318 176 13.440 0,013
RMI080-015L 015 560 11,3 6,2 16,9 3.400 9,290
RMI080-060L 060 560 36,1 19,3 67,6 3.200 1,270
RMI080-120L 120 560 73,9 39,8 135,2 3.000 0,546
RMI080-240L 240 560 101,6 81,0 270,4 3.200 0,251
RMI100-015L 015 560 18,0 10,1 26,9 3.960 5,400
RMI100-060L 060 560 71,8 31,6 107,7 3.240 0,738
RMI100-120L 120 560 143,6 54,3 215,5 3.080 0,318
RMI100-240L 240 560 287,3 111,0 430,9 3.000 0,146
RMI130-015L 015 560 29,3 17,9 47,1 5.000 2,321
RMI130-060L 060 560 91,5 55,7 188 3.850 0,317
RMI130-120L 120 560 181,0 110,0 376 3.850 0,136
RMI130-360L 360 560 547,0 333,0 1.130 3.850 0,041
RMI162-015L 015 560 35,7 18,7 71 3.960 2,430
RMI162-060L 060 560 139,0 72,6 285 4.000 0,332
RMI162-120L 120 560 284,0 140,0 571 3.280 0,143
RMI162-360L 360 560 582,0 304,0 1.715 3.080 0,043
RMI200-015L 015 560 51 27 106 2.580 1,580
RMI200-060L 060 560 197 105 425 2.400 0,216
RMI200-120L 120 560 344 180 851 2.340 0,093
RMI200-360L 360 560 1.074 621 2.555 2.190 0,028
RMI250-025L 025 750 139 65 280 3.200 0,146
RMI250-100L 100 750 520 242 1.120 2.360 0,021
RMI250-200L 200 750 1.131 528 2.241 2.200 0,009
RMI250-500L 500 750 2.696 1.257 5.603 2.160 0,003
RMI320-025L 025 750 204 70 464 2.580 0,163
RMI320-100L 100 750 898 309 1.857 2.400 0,023
RMI320-200L 200 750 1.815 625 3.714 2.340 0,010
RMI320-500L 500 750 4.329 1.489 9.286 2.190 0,004
RMI400-025L 025 750 363 113 730 1.944 0,100
RMI400-100L 100 750 1.429 441 2.920 1.632 0,014
RMI400-200L 200 750 2.800 896 5.814 1.008 0,006
RMI400-500L 500 750 6.924 2.132 14.603 1.008 0,002
RMI500-025L 025 750 765 195 1.151 1.944 0,055
RMI500-100L 100 750 3.065 781 4.606 1.632 0,008
RMI500-200L 200 750 5.079 792 9.213 1.008 0,014
RMI500-500L 500 750 15.333 1.953 23.033 1.008 0,005
RMI1640-025L 025 750 1.254 285 1.898 1.824 0,0340
RMI1640-100L 100 750 5.129 1.167 7.595 1.488 0,0049
RMI640-200L 200 750 11.700 1.270 15.190 1.056 0,0086
RMI1640-500L 500 750 26.954 3.035 37.976 1.032 0,0032
RMI800-025L 025 750 1.808 367 2.839 1.760 0,0223
RMI800-100L 100 750 6.175 1.241 11.356 1.700 0,0079
RMI800-200L 200 750 1.528 3.058 22,713 1.760 0,0026
RMI800-500L 500 750 37.669 7.674 56.782 1.541 0,0010
10




Gesamtiibersicht Torquemotoren

ar'l\:::);ﬁlrs-s- trggo;:irt-s- Slfannungs- Drehmoment- Dynamik- A‘I)\ta;see Mindest- Abmessungen
induktivitst moment onstante konstante faktor Bremse durchfluss ohne Bremse
L, ] k, k. ) m Q dx|
[mH] [kgem?] [Vs] [Nm/A ] [rad/s?] [kgl [liter/min] [mm x mm]
0,613 3,12 0,246 0,301 61.000 2,4 5 120 x 030
0,292 6,35 0,246 0,301 61.000 4,8 5 120 x 060
0,142 12,51 0,246 0,301 61.000 9,6 10 120x 120
0,007 25 0,246 0,301 61.000 19,2 15 120 x 240
1,287 2,74 0,328 0,401 80.000 1,77 2,5 130x 030
0,617 5,50 0,328 0,401 80.000 3,75 5 130 x 060
0,302 11,00 0,328 0,401 80.000 7,51 10 130x 120
0,149 22,00 0,328 0,401 80.000 15 10 130 x 240
8,210 2,08 1,56 1,915 81.500 1,53 1 148 x 015
0,960 8,37 1,56 1,915 81.500 6,13 2 148 x 060
0,389 16,70 1,56 1,915 81.500 12,27 4 148 x 120
0,172 33,39 1,56 1,915 81.500 24,74 5 148 x 240
5,257 4,36 1,56 1,915 61.800 1,82 1 168 x 015
0,615 17,46 1,56 1,915 61.800 7,28 2 168 x 060
0,249 34,91 1,56 1,915 61.800 14,56 4 168 x 120
0,110 69,82 1,56 1,915 61.800 29,12 10 168 x 240
3,017 12,67 1,34 1,642 36.000 2,401 1 200 x 015
0,353 50,66 1,34 1,642 36.000 9,692 3 200 x 060
0,143 101,33 1,34 1,642 36.000 19,204 5 200x 120
0,040 304,00 1,34 1,642 36.000 57,612 10 200 x 360
4,107 25 1,56 1,915 28.600 2,01 1 210x 015
0,481 101 1,56 1,915 28.600 8,64 2 210 x 060
0,195 202 1,56 1,915 28.600 16,27 3 210x 120
0,056 607 1,56 1,915 28.600 48,38 10 210 x 360
2,050 55 1,56 1,915 19.212 5,07 1 300 x 015
0,240 221 1,56 1,915 19.212 20,18 5 300 x 060
0,097 443 1,56 1,915 19.212 40,56 18 300 x 120
0,027 1.329 1,56 1,915 19.212 122 20 300 x 360
0,871 192 1,99 2,442 14.342 10,2 350 x 025
0,215 771,00 1,99 2,442 14.342 40,6 350 x 100
0,108 1.543 1,99 2,442 14.342 82 15 350 x 200
0,043 3.858 1,99 2,442 14.342 205 30 350 x 500
0,678 420 2,74 3,357 11.052 12,7 3 420 x 025
0,168 1.681 2,74 3,357 11.052 50,8 8 420 x 100
0,084 3.363 2,74 3,357 11.052 101,8 16 420 x 200
0,033 8.407 2,74 3,357 11.052 254 30 420 x 500
0,194 850 2,74 3,357 8.602 17 4 508 x 025
0,048 3.401 2,74 3,357 8.602 67 12 508 x 100
0,024 6.803 2,74 3,357 8.602 134 25 508 x 200
0,010 17.007 2,74 3,357 8.602 335 50 508 x 500
0,133 0,173 3,558 4,395 6.630 33,3 4 675 x 025
0,033 0,694 3,558 4,395 6.630 121,1 15 675 x 100
0,066 1,388 7,177 8,790 6.630 266,1 30 675 x 200
0,026 3,469 7,177 8,790 6.630 665 60 675 x 500
0,1330 0,416 3,558 4,395 4.552 19,08 5 736 x 025
0,0328 1,664 3,558 4,395 4.552 95,10 20 736 x 100
0,0656 3,329 7,177 8,790 4.552 190,10 40 736 x 200
0,0262 8,321 7,177 8,790 4.552 475,90 80 736 x 500
0,1650 2,080 4,647 5,691 1.365 46,00 5 920 x 025
0,0412 8,160 4,647 5,691 1.365 180,00 20 920 x 100
0,0206 17,000 4,647 5,691 1.365 357,00 50 920 x 200
0,0082 42,000 4,647 5,691 1.365 894,00 100 920 x 500
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Torquemotor RMI 062

Torquemotor RMI 062

Technische Daten: BaugréRe RMIX062-xxxL-2D5S

Motorkennlinien und Leistungsdaten:

Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

» Zwischenkreisspannung von 560 V (400 V, )
¢ Umgebungstemperatur von 40 °C

Maximale Wicklungstemperatur von 140 °C (I.KL.F)

Flussigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch

Paketldnge L1 Unit 030L 060L 120L 240L
Drehmomentkonstantek Nm/A < 0,301
Spannungskonstante k_ Vs < 0,246 —»
Induzierte Spannung U, Ve1000rpm < 25,74
Anschlussinduktivitat L, mH 0,613 0,292 0,142 0,007
Anschlusswiderstand R, Q 0,125 0,043 0,017 0,071
Maximale Leistung P__ kw 39 81 166 336
Maximales Drehmoment M__ Nm 19 38 77 155
Maximaler Strom|___ A 115 230 460 920
Thermischer Widerstand R, K/W 0,131 0,109 0,089 0,080
Dauerstillstandsdrehmoment M Nm 13 25 46 80
Dauerstillstandsstrom || A 70 110 197 318
Leerlaufdrehzahl n, rpm < 21.758 —»
Polzahl 2p - < 8 —>
Bemessungsdrehmoment M, Nm 10 20 34 57
Bemessungsstrom | A 42 80 131 212
Bemessungsdrehzahl n, rpm 24.000 21.300 18.300 13.500
Massentragheitsmoment Motor ) kgem? 3,12 6,35 12,51 25
Masse Motor gehduselos m kg 2,4 4,8 9,6 19,2
Dynamikfaktor & rad/s? < 61.000 —»
Abmessungen des gehduselosen Motors:
 Statorwicklung vergossen
- Einbauanleitung auf Anfrage erhiltlich
= Option: Kundenspezifische
Abmessungen
+05
@60 2max, L0 25max
max 47
] R
S
SS
oo
R
b=
S
Q
NG I
150 30
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Torquemotor RMI 062

Motorkennlinien: Baugr6Be RMIx062-xxxL-2D5S

Kundenspezifische Anpassungen:

e Spannungvon5-750V + Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphdre
= Drehzahl, Strom- und Leistungsbedarf  Strahlen Dosis 3-10-100 MGy-Si
» Statorfrequenz bis 2400 Hz « Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol
» Temperaturbereich -55°C - +260°C « Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE
» Explosionsschutz erhdhte Sicherheit Ex e * Motor mit Gehiuse, Encoder und Bremse
RMIF062-030L-2D5S RMIF062-060L-2D5S
RMIF062-120L-2D5S RMIF062-240L-2D5S
L1+ 181
L1+ 107

46
29

25

@15, 22, 32, L0 hé

@159

RMIx062-xxxL-2D5S Motor mit Gehduse

13




Torquemotor RMI 072

Torquemotor RMI 072

Technische Daten: BaugréRe RMIXx072-xxxL-3D3S

Motorkennlinien und Leistungsdaten:

Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

» Zwischenkreisspannung von 750V (530 V, ) ¢ Maximale Wicklungstemperatur von 140 °C (I.KL.F)

* Umgebungstemperatur von 40 °C « Flissigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch
Paketldnge L1 Unit 030L 060L 120L 240L
Drehmomentkonstantek Nm/A < 0,401
Spannungskonstante k_ Vs < 0,328 —»
Induzierte Spannung U, Ve1000rpm < 34,32
Anschlussinduktivitat L, mH 1,287 0,617 0,302 0,013
Anschlusswiderstand R, Q 0,237 0,081 0,031 0,013
Maximale Leistung P__ kw 22 47 98 200
Maximales Drehmoment M__ Nm 22 44 88 176
Maximaler Strom|___ A 120 240 480 960
Thermischer Widerstand R, K/W 0,131 0,109 0,089 0,080
Dauerstillstandsdrehmoment M Nm 13 24 45 77
Dauerstillstandsstrom || A 70 110 197 318
Leerlaufdrehzahl n, rpm < 21.856 —»
Polzahl 2p - < 12 —»
Bemessungsdrehmoment M, Nm 11 18 33 55
Bemessungsstrom | A 42 80 131 212
Bemessungsdrehzahl n, rpm 29.440 21.360 18.240 13.440
Massentragheitsmoment Motor ] kgem? 2,74 5,50 11,00 22
Masse Motor gehéduselos m kg 1,77 3,75 7,51 15
Dynamikfaktor o rad/s? < 80.000 —»

Abmessungen des gehduselosen Motors:

 Statorwicklung vergossen

- Einbauanleitung auf Anfrage erhiltlich

= Option: Kundenspezifische

Abmessungen
2
max 61 A—ﬁ L1
TSN Z
NN
¢ g Zg &
h 235 25,5 X %
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Torquemotor RMI 072

Detailaufnahme:

Motorkennlinien: Baugr6B8e RMIx072-xxxL-3D3S

Kundenspezifische Anpassungen:

» Spannungvon 5-750V » Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphare

 Drehzahl, Strom- und Leistungsbedarf « Strahlen Dosis 3 - 10 - 100 MGy-Si

« Statorfrequenz bis 2400 Hz « Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol

» Temperaturbereich -55 °C-+260 °C « Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE

« Explosionsschutz erh6hte Sicherheit Ex e « Motor mit Gehduse, Encoder und Bremse
RMIF072-030L-3D3T RMIF072-060L-3D3T
RMIF072-120L-3D3T RMIF072-240L-3D3T
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Torquemotor RMI 080

Torquemotor RMI 080

Technische Daten:

Baugr6Re RMIFO80-xxxL-1V6S

Motorkennlinien und Leistungsdaten:

Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

» Zwischenkreisspannung von 560 V (400 V, )

¢ Umgebungstemperatur von 40 °C

Maximale Wicklungstemperatur von 140 °C (I.KL.F)

Flussigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch

Paketldnge L1 Unit 015L 060L 120L 240L
Drehmomentkonstante k Nm/A < 1,915 —»
Spannungskonstante k_ Vs < 1,564 —»
Induzierte Spannung U, Ve1000rpm < 165 —»
Anschlussinduktivitat L, mH 8,213 0,961 0,389 0,172
Anschlusswiderstand R, Q 9,292 1,269 0,546 0,251
Maximale Leistung P__ kw 3,939 19,430 39,828 80,950
Maximales Drehmoment M__ Nm 16,900 67,610 135,220 270,430
Maximaler Strom|___ A 9,500 38,000 76,000 152,000
Thermischer Widerstand R, K/W 0,127 0,096 0,076 0,063
Dauerstillstandsdrehmoment M Nm 11,300 36,050 73,900 101,620
Dauerstillstandsstrom || A 6,200 19,300 36,900 79,700
Leerlaufdrehzahl n, rpm < 3.420 —»
Polzahl 2p < 32 —»
Bemessungsdrehmoment M Nm 8,910 28,420 55,990 69,640
Bemessungsstrom | A 4,8 15,000 29,600 59,100
Bemessungsdrehzahl n, rpm 3.400 3.200 3.000 2.200
Massentragheitsmoment Motor ] kgem? 2,08 8,37 16,70 33,39
Masse Motor gehéduselos m kg 1,53 6,13 12,27 24,74
Dynamikfaktor & rad/s? < 81.500 —»
Abmessungen des gehduselosen Motors:
- Statorwicklung vergossen
- Einbauanleitung auf Anfrage erhiltlich
» Option: Kundenspezifische
Abmessungen L1=15, 60, 100, 120, 240
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Torquemotor RMI 080

Detailaufnahmen:

Motorkennlinien: Baugr6R8e RMIFO80-xxxL-1V6S

Kundenspezifische Anpassungen:

» Spannungvon 5-750V » Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphére

« Drehzahl, Strom- und Leistungsbedarf « Strahlen Dosis 3 - 10 - 100 MGy-Si

- Statorfrequenz bis 2400 Hz « Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol

» Temperaturbereich -55°C-+260 °C « Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE

« Explosionsschutz erh6hte Sicherheit Ex e « Motor mit Gehduse, Encoder und Bremse
RMIF080-015L-1V6S RMIF080-060L-1V6S
RMIF080-120L-1V6S RMIF080-240L-1V6S
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Torquemotor RMI 100

Torquemotor RMI 100

Technische Daten: BaugroRe RMIF100-xxxL-1V6S

Motorkennlinien und Leistungsdaten:

Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

» Zwischenkreisspannung von 560 V (400 V, ) ¢ Maximale Wicklungstemperatur von 140 °C (I.KL.F)

¢ Umgebungstemperatur von 40 °C « Flissigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch

Paketldnge L1 Unit 015L 060L 120L 240L
Drehmomentkonstante k _ Nm/A < 1,915 —»
Spannungskonstante k_ Vs < 1,564 —»
Induzierte Spannung U, Ve1000rpm < 165 —»
Anschlussinduktivitat L, mH 5,257 0,615 0,249 0,11
Anschlusswiderstand R, Q 5,400 0,738 0,318 0,146
Maximale Leistung P__ kw 5,500 31,400 64,200 129,800
Maximales Drehmoment M__ Nm 26,900 107,700 215,500 430,900
Maximaler Strom|___ A 16,200 64,800 129,600 259,800
Thermischer Widerstand R, K/W 0,082 0,061 0,048 0,025
Dauerstillstandsdrehmoment M Nm 18,000 71,800 143,600 287,300
Dauerstillstandsstrom || A 10,100 31,600 54,300 111,000
Leerlaufdrehzahl n, rpm < 3.420 —»
Polzahl 2p - < 40 —»
Bemessungsdrehmoment M, Nm 12,160 45,310 68,220 139,740
Bemessungsstrom | A 6,600 24,600 36,400 74,700
Bemessungsdrehzahl n, rpm 3.960 3.240 3.080 3.000
Massentragheitsmoment Motor | kgecm? 4,36 17,46 3491 69,82
Masse Motor gehéduselos m kg 1,82 7,28 14,56 29,12
Dynamikfaktor & rad/s? < 61.800 —»

Abmessungen des gehduselosen Motors:

- Statorwicklung vergossen
- Einbauanleitung auf Anfrage erhiltlich
» Option: Kundenspezifische

Abmessungen
L1=15, 60, 120, 240
= = i
N N
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o | m -} o |0 ||
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NS s SERSERSERS
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Torquemotor RMI 100

Detailaufnahmen:

Motorkennlinien: Baugr6B8e RMIF100-xxxL-1V6S

Kundenspezifische Anpassungen:

» Spannungvon 5-750V » Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphare

 Drehzahl, Strom- und Leistungsbedarf « Strahlen Dosis 3 - 10 - 100 MGy-Si

« Statorfrequenz bis 2400 Hz « Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol

» Temperaturbereich -55°C-+260 °C « Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE

« Explosionsschutz erh6hte Sicherheit Ex e « Motor mit Gehduse, Encoder und Bremse
RMIF100-015L-1V6S RMIF100-060L-1V6S
RMIF100-120L-1V6S RMIF100-240L-1V6S
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Torquemotor RMI 130

Torquemotor RMI 130

Technische Daten:

Motorkennlinien und Leistungsdaten:

Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

» Zwischenkreisspannung von 560 V (400 V, )

Baugr6Re RMIF130-xxxL-1V3S

¢ Umgebungstemperatur von 40 °C

Maximale Wicklungstemperatur von 140 °C (I.KL.F)
Flussigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch

Paketldnge L1 Unit 015L 060L 120L 360L
Drehmomentkonstante k Nm/A < 1,642 —»
Spannungskonstante k_ Vs < 1,340 —»
Induzierte Spannung U, Ve1000rpm < 140
Anschlussinduktivitat L, mH 3,017 0,353 0,143 0,040
Anschlusswiderstand R, Q 2,321 0,317 0,136 0,041
Maximale Leistung P__ kw 13 70 141 426
Maximales Drehmoment M__ Nm 47,1 188 376 1.130
Maximaler Strom|__ A 32 128 256 768
Thermischer Widerstand R, K/W 0,061 0,046 0,027 0,010
Dauerstillstandsdrehmoment M Nm 29,32 91,47 181 547
Dauerstillstandsstrom || A 17,9 55,7 110 333
Leerlaufdrehzahl n, rpm < 3.990 —»
Polzahl 2p - < 30 —»
Bemessungsdrehmoment M, Nm 20,15 77,51 150 444
Bemessungsstrom | A 11,6 47,2 91,4 270
Bemessungsdrehzahl n, rpm 5.000 3.850 3.850 3.850
Massentragheitsmoment Motor | kgecm? 12,67 50,66 101,33 304
Masse Motor gehduselos m kg 2,401 9,602 19,204 57,612
Dynamikfaktor & rad/s? < 36.000 —»
Abmessungen des gehduselosen Motors:
- Statorwicklung vergossen
- Einbauanleitung auf Anfrage erhiltlich
» Option: Kundenspezifische L1=15, 60, 120, 360
Abmessungen
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Torquemotor RMI 130

Detailaufnahmen:

Motorkennlinien: Baugr6B8e RMIF130-xxxL-1V3S

Kundenspezifische Anpassungen:

» Spannungvon 5-750V » Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphare

 Drehzahl, Strom- und Leistungsbedarf « Strahlen Dosis 3 - 10 - 100 MGy-Si

« Statorfrequenz bis 2400 Hz « Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol

» Temperaturbereich -55°C-+260 °C « Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE

« Explosionsschutz erh6hte Sicherheit Ex e « Motor mit Gehduse, Encoder und Bremse
RMIF130-015L-1V3S RMIF130-060L-1V3S
RMIF130-120L-1V3S RMIF130-360L-1V3S
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Torquemotor RMI 162

Torquemotor RMI 162

Technische Daten:

Motorkennlinien und Leistungsdaten:

Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

» Zwischenkreisspannung von 560 V (400 V, )

Baugr6Re RMIF162-xxxL-1V6S

¢ Umgebungstemperatur von 40 °C

Maximale Wicklungstemperatur von 140 °C (I.KL.F)
Flussigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch

Paketldnge L1 Unit 015L 060L 120L 360L
Drehmomentkonstante k Nm/A < 1,915 —»
Spannungskonstante k_ Vs < 1,564 —»
Induzierte Spannung U, Ve1000rpm < 165
Anschlussinduktivitat L, mH 4,107 0,481 0,195 0,056
Anschlusswiderstand R, Q 2,430 0,332 0,143 0,043
Maximale Leistung P__ kW 10,7 84,9 184 572
Maximales Drehmoment M__ Nm 71,49 285 571 1.715
Maximaler Strom|___ A 48 192 384 1.152
Thermischer Widerstand R, K/W 0,054 0,026 0,014 0,012
Dauerstillstandsdrehmoment M Nm 35,74 139 284 582
Dauerstillstandsstrom || A 18,7 72,6 148 304
Leerlaufdrehzahl n, rpm < 3.420 —»
Polzahl 2p - < 32 —»
Bemessungsdrehmoment M, Nm 23,79 100,71 241 399
Bemessungsstrom | A 12,4 44,6 126 208
Bemessungsdrehzahl n, rpm 3.960 4.000 3.280 3.080
Massentragheitsmoment Motor | kgecm? 2532 101,31 202 607
Masse Motor gehduselos m kg 2,01 8,64 16,27 48,38
Dynamikfaktor & rad/s? < 28.600 —»
Abmessungen des gehduselosen Motors:
- Statorwicklung vergossen
- Einbauanleitung auf Anfrage erhiltlich
« Option: Kundenspezifische L1=15, 60, 120, 360
Abmessungen
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Torquemotor RMI 162

Detailaufnahmen:

Motorkennlinien: Baugr6B8e RMIF162-xxxL-1V6S

Kundenspezifische Anpassungen:

» Spannungvon 5-750V » Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphare

 Drehzahl, Strom- und Leistungsbedarf « Strahlen Dosis 3 - 10 - 100 MGy-Si

« Statorfrequenz bis 2400 Hz « Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol

» Temperaturbereich -55°C-+260 °C « Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE

« Explosionsschutz erh6hte Sicherheit Ex e « Motor mit Gehduse, Encoder und Bremse
RMIF162-015L-1V6S RMIF162-060L-1V6S
RMIF162-120L-1V6S RMIF162-360L-1V6S
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Torquemotor RMI 200

Torquemotor RMI 200

Technische Daten:

Motorkennlinien und Leistungsdaten:

Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

» Zwischenkreisspannung von 560 V (400 V, )

Baugr6Re RMIF200-1V6L-xxxS

¢ Umgebungstemperatur von 40 °C

Maximale Wicklungstemperatur von 140 °C (I.KL.F)
Flussigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch

Paketldnge L1 Unit 015L 060L 120L 360L
Drehmomentkonstante k Nm/A < 1,915 —»
Spannungskonstante k_ Vs < 1,564 —»
Induzierte Spannung U, Ve1000rpm < 165
Anschlussinduktivitat L, mH 2,05 0,24 0,097 0,027
Anschlusswiderstand R, Q 1,58 0,216 0,093 0,028
Maximale Leistung P__ kW 15,8 119 258 798
Maximales Drehmoment M__ Nm 106 425 851 2.555
Maximaler Strom|___ A 70 280 560 1.680
Thermischer Widerstand R, K/W 0,038 0,019 0,015 0,004
Dauerstillstandsdrehmoment M Nm 51 197 344 1174
Dauerstillstandsstrom || A 27,4 104,6 180 621
Leerlaufdrehzahl n, rpm < 3.420 —»
Polzahl 2p - < 40 —»
Bemessungsdrehmoment M, Nm 156 656 1.296 2.985
Bemessungsstrom | A 53 223 441 1.015
Bemessungsdrehzahl n, rpm 2.580 2.400 2.340 2.190
Massentragheitsmoment Motor | kgecm? 55,38 221 443 1.329
Masse Motor gehduselos m kg 5,07 20,18 40,56 122
Dynamikfaktor & rad/s? < 19.212 —»

Abmessungen des gehduselosen Motors:

 Statorwicklung vergossen
- Einbauanleitung auf Anfrage erhiltlich
= Option: Kundenspezifische

Abmessungen
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Torquemotor RMI 200

Detailaufnahmen:

Motorkennlinien: Baugr6B8e RMIF200-1V6L-xxxS

Kundenspezifische Anpassungen:

» Spannungvon 5-750V » Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphare

 Drehzahl, Strom- und Leistungsbedarf « Strahlen Dosis 3 - 10 - 100 MGy-Si

« Statorfrequenz bis 2400 Hz « Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol

» Temperaturbereich -55°C-+260 °C « Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE

« Explosionsschutz erh6hte Sicherheit Ex e « Motor mit Gehduse, Encoder und Bremse
RMIF200-015L-1V6S RMIF200-060L-1V6S
RMIF200-120L-1V6S RMIF200-360L-1V6S
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Torquemotor RMI 250

Torquemotor RMI 250

Technische Daten:

Motorkennlinien und Leistungsdaten:
Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

» Zwischenkreisspannung von 750V (530 V, )

Baugr6Re RMIF250-2VOL-xxxS

¢ Umgebungstemperatur von 40 °C

¢ Maximale Wicklungstemperatur von 140 °C (I.KL.F)

« Flissigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch

Paketldnge L1 Unit 025L 100L 200L 500L
Drehmomentkonstante k Nm/A < 2,442 —»
Spannungskonstante k_ Vs < 1,994 —»
Induzierte Spannung U, Ve1000rpm < 208
Anschlussinduktivitat L, mH 0,871 0,215 0,108 0,043
Anschlusswiderstand R, Q 0,146 0,021 0,009 0,003
Maximale Leistung P kw 58 240 483 1.211
Maximales Drehmoment M__ Nm 280 1.120 2.241 5.603
Maximaler Strom|___ A 134 536 1.072 2.680
Thermischer Widerstand R, K/W 0,073 0,036 0,018 0,008
Dauerstillstandsdrehmoment M Nm 139 520 1131 2.696
Dauerstillstandsstrom || A 65 242 528 1.257
Leerlaufdrehzahl n, rpm < 3.593 —»
Polzahl 2p - < 48 —»
Bemessungsdrehmoment M, Nm 102 358 783 1.667
Bemessungsstrom | A 47,4 166 363 865
Bemessungsdrehzahl n, rpm 3.200 2.360 2.200 2.160
Massentragheitsmoment Motor ] kgecm? 192 771 1.543 3.858
Masse Motor gehduselos m kg 10,2 40,6 82 205
Dynamikfaktor & rad/s? < 14342 —»

Abmessungen des gehduselosen Motors:

- Statorwicklung vergossen

- Einbauanleitung auf Anfrage erhiltlich

» Option: Kundenspezifische

Abmessungen
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Torquemotor RMI 250

Detailaufnahmen:

Motorkennlinien: Baugr6B8e RMIF250-2VOL-xxxS

Kundenspezifische Anpassungen:

» Spannungvon 5-750V » Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphare

 Drehzahl, Strom- und Leistungsbedarf « Strahlen Dosis 3 - 10 - 100 MGy-Si

« Statorfrequenz bis 2400 Hz « Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol

» Temperaturbereich -55°C-+260 °C « Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE

« Explosionsschutz erh6hte Sicherheit Ex e « Motor mit Gehduse, Encoder und Bremse
RMIF250-025L-2VOT RMIF250-100L-2VOT
RMIF250-200L-2VOT RMIF250-500L-2VOT
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Torquemotor RMI 320

Torquemotor RMI 320

Technische Daten:

Motorkennlinien und Leistungsdaten:

Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

+ Zwischenkreisspannung von 750V (530 V

¢ Umgebungstemperatur von 40 °C

a0

Maximale Wicklungstemperatur von 140 °C (I.KL.F)

Baugr6Re RMIXx320-2V7L-xxxS

Flussigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch

Paketldnge L1 Unit 025L 100L 200L 500L
Drehmomentkonstante k Nm/A < 3,357 —»
Spannungskonstante k_ Vs < 2,741 —»
Induzierte Spannung U, Ve1000rpm < 287
Anschlussinduktivitat L, mH 0,678 0,168 0,084 0,033
Anschlusswiderstand R, Q 0,163 0,023 0,01 0,004
Maximale Leistung P__ kw 76 311 626 1.569
Maximales Drehmoment M__ Nm 464 1.857 3.714 9.286
Maximaler Strom|___ A 167 668 1.336 3.340
Thermischer Widerstand R, K/W 0,057 0,02 0,011 0,005
Dauerstillstandsdrehmoment M Nm 204 898 1.815 4.329
Dauerstillstandsstrom || A 70 309 625 1.489
Leerlaufdrehzahl n, rpm < 2613 —»
Polzahl 2p - < 64 —»
Bemessungsdrehmoment M, Nm 156 656 1.296 2.985
Bemessungsstrom | A 53 223 441 1.015
Bemessungsdrehzahl n, rpm 2.580 2.400 2.340 2.190
Massentragheitsmoment Motor ] kgecm? 420 1.681 3.363 8.407
Masse Motor gehduselos m kg 12,7 50,8 101,8 254
Dynamikfaktor & rad/s? < 11.052 —»
Abmessungen des gehduselosen Motors:
- Statorwicklung vergossen
- Einbauanleitung auf Anfrage erhiltlich Z
» Option: Kundenspezifische L1=25, 100, 200, 500
Abmessungen 7 min ;30
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Motorkennlinien: Baugr6B8e RMIx320-2V7L-xxxS$S

Kundenspezifische Anpassungen:

e Spannungvon5-750V

Drehzahl, Strom- und Leistungsbedarf

Statorfrequenz bis 2400 Hz

Temperaturbereich -55 °C - +260 °C
Explosionsschutz erhéhte Sicherheit Ex e

RMIF320-025L-2V7T

RMIF320-200L-2V7T

L1 + 563

Torquemotor RMI 320

Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphére
Strahlen Dosis 3 -10- 100 MGy-Si
Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol
Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE
Motor mit Gehiuse, Encoder und Bremse

RMIF320-100L-2V7T

RMIF320-500L-2V7T

15 L1+ 212

@505 g6

@500

DL68

@36 k6

@90 k6

2600

RMIH320-xxx Motor mit Gehiduse
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Torquemotor RMI 400

Torquemotor RMI 400

Technische Daten:

Motorkennlinien und Leistungsdaten:

Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

Baugr6Re RMIF400-2V7L-xxxS

+ Zwischenkreisspannung von 750V (530 V
¢ Umgebungstemperatur von 40 °C

a0

Maximale Wicklungstemperatur von 140 °C (I.KL.F)

Flussigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch

Paketldnge L1 Unit 025L 100L 200L 500L
Drehmomentkonstante k Nm/A < 3,357 —»
Spannungskonstante k_ Vs < 2,741 —»
Induzierte Spannung U, Ve1000rpm < 287
Anschlussinduktivitat L, mH 0,194 0,048 0,024 0,010
Anschlusswiderstand R, Q 0,100 0,014 0,006 0,002
Maximale Leistung P kw 176 718 1.442 3.614
Maximales Drehmoment M__ Nm 730 2.920 5.814 14.603
Maximaler Strom|___ A 242 968 1.936 4.848
Thermischer Widerstand R, K/W 0,036 0,016 0,009 0,004
Dauerstillstandsdrehmoment M Nm 364 1.429 2.800 6.924
Dauerstillstandsstrom || A 112,7 441 896 2.132
Leerlaufdrehzahl n, rpm < 2613 —»
Polzahl 2p - < 80 —»
Bemessungsdrehmoment M, Nm 252 978 1.954 4716
Bemessungsstrom | A 76,6 296 591 1.424
Bemessungsdrehzahl n, rpm 1.944 1.632 1.008 1.008
Massentragheitsmoment Motor ] kgecm? 850 3.401 6.803 17.008
Masse Motor gehduselos m kg 17 67 134 335
Dynamikfaktor & rad/s? < 8.602 —»
Abmessungen des gehduselosen Motors:
- Statorwicklung vergossen Z
. . e ls L1=25, 100, 200, 500
- Einbauanleitung auf Anfrage erhiltlich
« Option: Kundenspezifische # min 1) 30
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Torquemotor RMI 400

Detailaufnahmen:

Motorkennlinien: BaugréRBe RMIF400-2V7L-xxxS$S

Kundenspezifische Anpassungen:

» Spannungvon 5-750V » Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphare

 Drehzahl, Strom- und Leistungsbedarf « Strahlen Dosis 3 - 10 - 100 MGy-Si

« Statorfrequenz bis 2400 Hz « Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol

» Temperaturbereich -55°C-+260 °C « Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE

« Explosionsschutz erh6hte Sicherheit Ex e « Motor mit Gehduse, Encoder und Bremse
RMIF400-025L-2V7T RMIF400-100L-2V7T
RMIF400-200L-2V7T RMIF400-500L-2V7T
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Torquemotor RMI 500

Torquemotor RMI 500

Technische Daten:

Motorkennlinien und Leistungsdaten:

Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

» Zwischenkreisspannung von 750V (530 V, )
¢ Umgebungstemperatur von 40 °C

¢ Maximale Wicklungstemperatur von 140 °C (I.KL.F)
« Flissigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch

Baugr6Re RMIF500-xxxL-xxxS$S

Paketldnge L1 Unit 025L 100L 200L 500L
Drehmomentkonstante k Nm/A < 4395 < 8,790
Spannungskonstante k_ Vs < 3,558 «¢ 7,177 —»
Induzierte Spannung U, Ve1000rpm < 375 <« 750
Anschlussinduktivitat L, mH 0,133 0,033 0,066 0,026
Anschlusswiderstand R, Q 0,055 0,008 0,014 0,005
Maximale Leistung P kw 231 938 960 2.410
Maximales Drehmoment M__ Nm 1.150 4.600 9.213 23.000
Maximaler Strom|___ A 320 1.280 1.280 3.100
Thermischer Widerstand R, K/W 0,022 0,009 0,005 0,002
Dauerstillstandsdrehmoment M Nm 766 3.066 5.079 15.333
Dauerstillstandsstrom || A 195 781 792 1.953
Leerlaufdrehzahl n, rpm 1.996 1.006 998 998
Polzahl 2p - < % —»
Bemessungsdrehmoment M, Nm 764 2.139 5.216 12.627
Bemessungsstrom | A 145 521 650 1.567
Bemessungsdrehzahl n, rpm 1.944 1.632 1.008 1.008
Massentragheitsmoment Motor ] kgm? 0,173 0,694 1,388 3,469
Masse Motor gehduselos m kg 33,3 121,1 266,1 665
Dynamikfaktor & rad/s? < 6.630 —»
Abmessungen des gehduselosen Motors: 7
. L1=25, 100, 200, 500
 Statorwicklung vergossen .
. R . * min 30
- Einbauanleitung auf Anfrage erhiltlich 4’*‘}‘—'@
= Option: Kundenspezifische —] _|m
Abmessungen glgle
)
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Torquemotor RMI 500

Detailaufnahmen:

Motorkennlinien: Baugr6B8e RMIF500-xxxL-xxx$S

Kundenspezifische Anpassungen:

» Spannungvon 5-750V » Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphare

 Drehzahl, Strom- und Leistungsbedarf « Strahlen Dosis 3 - 10 - 100 MGy-Si

« Statorfrequenz bis 2400 Hz « Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol

» Temperaturbereich -55°C-+260 °C « Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE

« Explosionsschutz erh6hte Sicherheit Ex e « Motor mit Gehduse, Encoder und Bremse
RMIF500-025L-3Ve6T RMIF500-100L-3Ve6T
RMIF500-200L-7V2T RMIF500-500L-7V2T
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Torquemotor RMI 640

Torquemotor RMI 640

Technische Daten: BaugroRe RMIF640-xxxL-xxxS$

Motorkennlinien und Leistungsdaten:

Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

» Zwischenkreisspannung von 750V (530 V, )
¢ Umgebungstemperatur von 40 °C

¢ Maximale Wicklungstemperatur von 140 °C (I.KL.F)
« Flissigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch

Paketldnge L1 Unit 025L 100L 200L 500L
Drehmomentkonstante k Nm/A < 4395 < 8,790
Spannungskonstante k_ Vs < 3,558 «¢ 7,177 —»
Induzierte Spannung U, Ve1000rpm < 375 <« 750
Anschlussinduktivitat L, mH 0,1330 0,0328 0,0656 0,0262
Anschlusswiderstand R, Q 0,034 0,0049 0,0086 0,0032
Maximale Leistung P kw 314 1.286 1.291 3.240
Maximales Drehmoment M__ Nm 1.898 7.595 15.190 37.976
Maximaler Strom|__ A 470 1.880 1.880 4.700
Thermischer Widerstand R, K/W 0,016 0,0067 0,0032 0,0016
Dauerstillstandsdrehmoment M Nm 1.254 5.129 11.170 26.594
Dauerstillstandsstrom || A 285 1.167 1.270 3.035
Leerlaufdrehzahl n, rpm 2.000 2.000 1.000 1.000
Polzahl 2p - < 120 —»
Bemessungsdrehmoment M, Nm 912 3.477 8.339 19.750
Bemessungsstrom | A 207 791 948 2.246
Bemessungsdrehzahl n, rpm 1.824 1.488 1.056 1.032
Massentragheitsmoment Motor | kgm? 0,416 1,664 3,329 8,321
Masse Motor gehéduselos m kg 19,68 95,10 190,10 475,80
Dynamikfaktor & rad/s? < 4552 —»
Abmessungen des gehduselosen Motors: 7

 Statorwicklung vergossen
« Einbauanleitung auf Anfrage erhéltlich ﬁ? ﬁ\; o
= Option: Kundenspezifische p— T3 s
7 min ||| 30 B S
Abmessungen s
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: gl = |
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L1+74
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Torquemotor RMI 640

Detailaufnahmen:

Motorkennlinien: Baugr6B8e RMIF640-xxxL-xxx$S

Kundenspezifische Anpassungen:

» Spannungvon 5-750V » Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphare

 Drehzahl, Strom- und Leistungsbedarf « Strahlen Dosis 3 - 10 - 100 MGy-Si

« Statorfrequenz bis 2400 Hz « Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol

» Temperaturbereich -55 °C-+260 °C « Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE

» Explosionsschutz erhchte Sicherheit Ex e » Motor mit Gehduse, Encoder und Bremse
RMIF640-025L-3Ve6T RMIF640-100L-3Ve6T
RMIF640-200L-7V2T RMIF640-500L-7V2T
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Torquemotor RMI 800

Torquemotor RMI 800

Technische Daten: BaugroRe RMIF800-xxxL-4Ve6T

Motorkennlinien und Leistungsdaten:

Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

» Zwischenkreisspannung von 750V (530 V, ) ¢ Maximale Wicklungstemperatur von 140 °C (I.KL.F)

¢ Umgebungstemperatur von 40 °C « Flissigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch
Paketldnge L1 Unit 025L 100L 200L 500L
Drehmomentkonstante k Nm/A < 5691 —»
Spannungskonstante k_ Vs < 4,647 —»
Induzierte Spannung U, Ve1000rpm < 486
Anschlussinduktivitat L, mH 0,165 0,041 0,021 0,008
Anschlusswiderstand R, Q 0,023 0,008 0,003 0,001
Maximale Leistung P kw 246 977 1.973 4.933
Maximales Drehmoment M__ Nm 2.839 11.356 22.713 56.782
Maximaler Strom|__ A 600 2.400 4.800 12.000
Thermischer Widerstand R, K/W 0,019 0,005 0,002 0,001
Dauerstillstandsdrehmoment M Nm 1.808 6.175 15.028 37.669
Dauerstillstandsstrom || A 367 1.241 3.058 7.674
Leerlaufdrehzahl n, rpm < 1541 —»
Polzahl 2p - < 144 —p
Bemessungsdrehmoment M Nm 1.209 4.432 9.932 24.888
Bemessungsstrom | A 249 877 1.974 4.947
Bemessungsdrehzahl n, rpm 1.760 1.700 1.760 1.541
Massentragheitsmoment Motor | kgm? 2,08 8,16 17 42
Masse Motor gehduselos m kg 46 180 357 894
Dynamikfaktor & rad/s? < 1365 —»

Abmessungen des gehduselosen Motors:

 Statorwicklung vergossen

- Einbauanleitung auf Anfrage erhiltlich

= Option: Kundenspezifische
Abmessungen §

WAV

L1
L1+85
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Torquemotor RMI 800

Detailaufnahmen:

Motorkennlinien: Baugr6Be RMIF800-xxxL-4V6T

Kundenspezifische Anpassungen:

» Spannungvon 5-750V » Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphére

 Drehzahl, Strom- und Leistungsbedarf « Strahlen Dosis 3 - 10 - 100 MGy-Si

« Statorfrequenz bis 2400 Hz « Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol

» Temperaturbereich -55°C-+260 °C « Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE

« Explosionsschutz erh6hte Sicherheit Ex e « Motor mit Gehduse, Encoder und Bremse
RMIF800-025L-4Ve6T RMIF800-100L-4Ve6T
RMIF800-200L-4V6T RMIF800-500L-4Ve6T
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Eigenschaften Linearmotoren

Linearmotoren Linearmotoren kommen als Direktantriebe iiberall dort zum Einsatz, wo hdchste
Dynamik und Prézision bei gleichzeitig langer Lebensdauer (bis 1 Mrd. Zyklen)
gefordert sind. Die kundenspezifische Ausrichtung der Direktantriebe von FGB
ermoglicht es, Linearmotoren optimal an die Gegebenheiten der jeweiligen
Maschine anzupassen und in diese zu integrieren. Dabei greifen wir bei Bedarf
auch auf nicht alltdgliche Formen und Materialien zurilick, um fur unsere Kunden
das bestmogliche Ergebnis zu erzielen. Das Leistungsspektrum von FGB deckt
dabei die komplette Prozesskette ab: Die Berechnung, Fertigung und Entwicklung
der Linearmotoren erfolgt in enger Abstimmung mit den Kunden. FGB bietet
sowohl einzelne Komponenten in Form von Primdr- und Sekundarteilen an als
auch komplette Linearmotorachsen und -systeme. Generell zeichnen sich die
Motoren von FGB durch eine kompakte Bauweise mit hoher Kraftdichte aus. Bei
entsprechender Kiihlung I4sst sich mit den Direktantrieben eine Schubkraft von
bis zu 12 N/cm? erreichen. Unterschiedliche Geschwindigkeiten und Zwischen-
kreisspannungen werden mit entsprechenden Wicklungen realisiert. FGB kann

uberdies auch auf Erfahrungen mit Kurz- und Langstatoren zurtickgreifen.

Gesamtibersicht Linearmotoren

s e, | ischenkesi | iltangs- | sulsanas. | S| Nem | ansius
kraft strom widerstand
Uy F lo e Fro v, R, @20°C
[v] [N] [A] [N] [m/s] [Q]
LM136-050L 050 560 549 8,5 820 8 3,100
LM136-100L 100 560 1.099 17 1.641 8 1,540
LM272-100L 100 560 2.198 33,8 3.282 8 0,770
LM272-400L 400 560 8.790 135 13.128 8 0,190
LM136-050LMM 050 560 466 7,2 709 6 4,260
LM136-100LMM 100 560 933 143 1.641 6 2,130
LM272-100LMM 100 560 1.887 28 2.827 8 1,110
LM272-400LMM 400 560 7.272 114 11.236 7 0,270
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Detailaufnahmen:

Gesamtiibersicht Linearmotoren

Motor- " Masse .
anschluss: | Laufermasse | SCET | Tl | PR ohne | Gfluss | ohme Bremse
L, m k, k., a m Q LM xL

[mH] [kgl [Vs/m] [N/A_] [m/s?] [kgl [liter/min] [mm x mm]
28,900 1,0 55,80 68,4 831 2,85 2,5 136 x 050
7,230 2,0 55,80 68,4 831 5,7 5 136 x 100
7,230 8,0 55,80 68,4 831 15,4 7,5 272 x 100
0,170 16,0 55,80 68,4 831 42,9 10 272 x 400
39,800 0,5 55,80 68,4 1.400 2,45 2,5 136 x 050
19,900 1,0 55,80 68,4 1.400 4,7 5 136 x 100
10,200 2,0 55,80 68,4 1.400 9,4 7,5 272 x 100
2,540 8,0 55,80 68,4 1.400 34,9 10 272 x 400
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Linearmotor LM 136

Linearmotor LM 136

Technische Daten:

BaugroRe LMx136-xxxL-056S

Motorkennlinien und Leistungsdaten:

Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

» Zwischenkreisspannung von 560 V (400 V, )

* Umgebungstemperatur von 40 °C

¢ Maximale Wicklungstemperatur von 180 °C (I.KL.H)
« Flissigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch

Motorldnge LM x Paketlénge L Unit 136-050L 136-100L 272-100L 272-400L
Kraftkonstante k _ N/A < 68,4
Spannungskonstante k_ Vs/m < 558 —»
Induzierte Spannung U, Voims < 55,8
Anschlussinduktivitat L, mH 28,9 7,23 7,23 1,8
Anschlusswiderstand R, Q 3,1 1,54 0,77 0,19
Maximale Leistung P__ kW 3,28 6,56 13,1 52
Maximale KraftF,_ N 820 1.641 3.282 13.128
Maximaler Strom|___ A 15 30 60 240
Thermischer Widerstand R, K/W 0,270 0,135 0,065 0,017
Dauerstillstandskraft F N 549 1.099 2.198 8.790
Dauerstillstandsstrom || A 8,5 17 33,8 135
Leerlaufgeschwindigkeit v, m/s < 10 —»
Polweite T mm < 17 —»
Bemessungskraft F Nm 357 779 1.558 6.230
Bemessungsstrom | A 5 12 23 94
Bemessungsgeschwindigkeit v, m/s 8 8 8 8
Masse Aktivteil m m/s 1,85 3,7 7.4 26,9
Masse Wegverkdrperung m kg/m 7,25 14,5 29 116
Beschleunigung Langstator a m/s? < 831 —»
Beschleunigung Kurzstator a m/s? < 443 —»
Radiale Zugkraft Fr N 2.720 5.540 10.880 44.520

Abmessungen des gehduselosen Motors:

» Statorwicklung vergossen

- Einbauanleitung auf Anfrage erhiltlich

= Option: Kundenspezifische M

Abmessungen 245
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Linearmotor LM 136

Motorkennlinien: Baugr6Re LMx136-xxxL-056S

Kundenspezifische Anpassungen:

e Spannungvon5-750V « Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphdre
» Geschwindigkeit, Strom-, Leistungsbedarf  Strahlen Dosis 3-10-100 MGy-Si
» Statorfrequenz bis 2400 Hz « Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol
= Temperaturbereich -55°C - +260°C « Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE
» Explosionsschutz erhdhte Sicherheit Ex e * Motor mit Gehiuse, Encoder und Bremse
LM136-050L-040S LM136-100L-040S
LM272-100L-040S LM272-400L-040T
i I i i [
» |
l
XX -.[ H L] .
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Kurzstator LM816
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Langstator LM816
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Linearmotor LM 136 MM

Linearmotor LM 136 MM

Technische Daten:

Baugr6Re LMx136MM-xxxL-0565S

Motorkennlinien und Leistungsdaten:

Die folgenden Leistungsdaten beziehen sich auf

» Zwischenkreisspannung von 560 V (400 V, )

¢ Umgebungstemperatur von 40 °C

Maximale Wicklungstemperatur von 180 °C (I.KL.H)
Flussigkeitskiihlung mit Wasser-Frostschutz-Gemisch

Motorldnge LM x Paketlénge L Unit 136-050L 136-100L 272-100L 272-400L
Kraftkonstante k N/A < 684 —»
Spannungskonstante k_ Vs/m < 558 —»
Induzierte Spannung U, Voims < 55,8
Anschlussinduktivitat L, mH 39,8 19,9 10,2 2,54
Anschlusswiderstand R, Q 4,26 2,13 1,11 0,27
Maximale Leistung P__ kW 2,2 4,09 8,48 33,7
Maximale KraftF,_ N 709 1.641 2.827 11.236
Maximaler Strom|___ A 13 25 51 204
Thermischer Widerstand R, K/W 0,270 0,135 0,065 0,017
Dauerstillstandskraft F N 466 933 1.867 7.272
Dauerstillstandsstrom || A 7,2 14,3 28,4 114
Leerlaufgeschwindigkeit v, m/s < 10 —»
Polweite T mm < 17 —»
Bemessungskraft F Nm 353 779 1.036 4.826
Bemessungsstrom | A 53 11,7 16 73
Bemessungsgeschwindigkeit v, m/s 6 6 8 7
Masse Aktivteil m m/s 1,85 3,7 7.4 26,9
Masse Laufer m kg 0,5 1 2 8
Beschleunigung a m/s? < 1400 —»
Radiale Zugkraft Fr N +300 +600 +1.100 +4.300
Abmessungen des gehduselosen Motors:
Hub 136

 Statorwicklung vergossen

- Einbauanleitung auf Anfrage erhiltlich

= Option: Kundenspezifische

Abmessungen
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Linearmotor LM 136 MM

Motorkennlinien: Baugr6fe LMx136MM-xxxL-056S

Kundenspezifische Anpassungen:

e Spannungvon5-750V « Vakuum 10° mbar, Edelgasatmosphdre

» Geschwindigkeit, Strom-, Leistungsbedarf  Strahlen Dosis 3-10-100 MGy-Si

» Statorfrequenz bis 2400 Hz « Kiihlung: Luft, Liifter, Wasser, Ol

» Temperaturbereich -55°C - +260°C « Zertifizierung auf Wunsch UL, Ex, CE

» Explosionsschutz erhdhte Sicherheit Ex e * Motor mit Gehiuse, Encoder und Bremse
LM136MM-050L-056S LM136MM-100L-056S
LM272MM-100L-056S LM272MM-400L-056T

LM136MM-xxxL Einzelmotor LM136MM-xxxL Motoren gestapelt
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FGB: Fertigungsgerdtebau Adolf Steinbach GmbH & Co. KG

Strahlunger StraBe 18 | 97616 Salz | Germany
Telefon: +49 (0) 9771 688 77 500
www.fgb.de

E-Mail: info@fgb.de



